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Niedersachsische Landesbehdrde fur Stralenbau und Verkehr

Betreibermodell BAB Al (A-Modell)
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1.

2.

3.

Allgemeine Informationen zum Projekt

Planung und Bau / Bauablauf

Verkehrsfihrung und Verkehrssicherung
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Projektstruktur
(vereinfacht)

Gesellschafter

Bilfinger Berger
John Laing
Johann Bunte

Gesellschafter-

Konzessionsgeber

Bundesrepublik Deutschland vertreten durch das Land
Niedersachsen vertreten durch die
Niedersachsische Landesbehérde fir Stralenbau und
Verkehr (NLStBV)

. Konzessionsnehmer

<&
«

. AL mobil
(Projektgesellschaft)

Konzessionsvertrag

Finanzierungs-

vertrage
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Offentliche Hand

Privatwirtschaft

Banken

Bauvertrag

BauArge

» Bilfinger Berger
e Johann Bunte

A1 mobil

>
«

»
L
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Projektablauf
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Betrieb und Erhaltung
Planung und Bau S (2008 — 2038)

(2008 — 2012)
/

Fertigstellung Bau / Ausbau
31.12.2012

Konzessionsbeginn
04.08.2008

Betriebsbeginn
01.09.2008

A1 mobil

I

Ende der Konzession
03.08.2038
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Planung und Bau
- Bauablauf -

BAB Al Hamburg — Bremen (A-Modell)
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ERFAHREN

AD

Buchholz

ZUKUNFT

AS
Rade

AS
Hollenstedt

AS
Heidenau

AS
Sittensen

AS
Bockel

AS

Stuckenborstel

AS

Posthausen

Oyten

AS

AK
Bremer Kreuz
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Ausbaukonzept iy 0Ll
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Planung und Bau - Ausbaukonzept <t smmobil

Bauabschnitte — Beginn der Bauausfihrung in 2008

Bremen —

km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000
km 99,502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 714700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000

BA 26 BA 25 BA 24 BA 23 BA 22 BA 21 BA 20 BA 19 BA 18 BA 17 BA 16 BA 15 BA 14

BA13 BA12 BA1l1 BA10 BA 9 BA 8 BA 7 BA 6 BAS BA 4 BA 3 BA 2 BA 1

km 99+502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 714700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000

— Hamburg

Beginn der Baustelleneinrichtung (Baubeginn) im August 2008

Baubeginn in Bau fertig

a . i |
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Planung und Bau - Ausbaukonzept <t smmobil

Bauabschnitte — Beginn der Bauausfiihrung in 2009

Bremen —

km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000
km 99,502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000

BA 26 BA 25 BA 24 BA 23 BA 22 BA 21 BA 20 BA 19 BA 18 BA 17 BA 16 BA 15 BA 14

BA 13 BA12 BA1l1 BA10 BA9 BA 8 BA7 BA 6 BAS BA 4 BA 3 BA 2 BA 1

km 99+502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000

— Hamburg

Baubeginn in Bau fertig

BILFINGgIBERGER John laing i@
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Planung und Bau - Ausbaukonzept <t smmobil

Bauabschnitte — Beginn der Bauausflihrung in 2010

Bremen —

km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000
km 99,502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 714700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000

BA 26 BA 25 BA 24 BA 23 BA 22 BA 21 BA 20 BA 19 BA 18 BA 17 BA 16 BA 15 BA 14

BA13 BA12 BA1l1 BA10 BA 9 BA 8 BA 7 BA 6 BAS BA 4 BA 3 BA 2 BA 1

km 99+502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000

— Hamburg

Baubeginn in Bau fertig
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Planung und Bau - Ausbaukonzept

aw smmobil

ZUKUNFT ERFAHREN

Bauabschnitte — Beginn der Bauausfihrung in 2011

km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700
km 99,502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850
BA 26 BA 25 BA 24 BA 23 BA 22 BA 21 BA 20 BA 19 BA 18

km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 50+700 km 45+000 km 39+000
BA 17 BA 16 BA 15

km 27+000
km 33+000

BA 14

BA 13 BA 12 BA 11l BA 10 BA 9 BA 8 BA 7 BA 6 BA 5 BA 4 BA 3 BA 2 BA 1
km 99+502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000
Baubeginn in Bau fertig
o] . (12
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Planung und Bau - Ausbaukonzept <y mmmobil

Bauausfihrung in 2012

Bremen —

km 94+700 ki 884750 Kkm 82+760 Kkm 774650 km 71+700 Kkm 654700 Kkm 604950 km 554860 km 60+700 Kkm 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000
km 99,502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000

BA 26 BA 25 BA 24 BA 23 BA 22 BA 21 BA 20 BA 19 BA 18 BA 17 BA 16 BA 15 BA 14

BA 13 BA12 BA 11 BA10 BA 9 BA 8 BA 7 BA 6 BAS BA 4 BA 3 BA 2 BA 1

km 99+502 km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000
km 94+700 km 88+750 km 82+750 km 77+650 km 71+700 km 65+700 km 60+950 km 55+850 km 50+700 km 45+000 km 39+000 km 33+000 km 27+000

ﬁ Hamburg

Baubeginn in Bau fertig

BlLFINGg BERGER John lain ?j
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Verkehrsfuhrung und
Verkehrssicherung

BAB Al Hamburg — Bremen (A-Modell)
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Einbindung der
Verantwortlichen far
Verkehrssicherung und
andere Sonderbeauftragte

-----------------------------------------------------------------------------------------

Gesellschafter

Gesellschafter-
vertrag

Bundesrepublik Deutschland vertreten durch das Land

Niedersachsische Landesbehérde fir StraBenbau und

Konzessionsgeber

Niedersachsen vertreten durch die

Verkehr (NLStBV)

Konzessionsvertrag

A

» Bilfinger Berger
e John Laing
e Johann Bunte

>

Finanzierungs-
vertrage

j}

Offentliche Hand

----------------------------------------------

Privatwirtschaft

Banken

A 4

Konzessionsnehmer <
Al mobil
(Projektgesellschaft)

A\ 4
Sonderbeuaftragte

Sicherheits- und
Gesundheitsschutz (GefAS)

Umweltbaubegleitung
(K&B)

Bodendenkmalpflege

(Schlegel)

Verkehrssicherheitsauditor
(Klepel &Partner)

Bauvertrag

Abstimmung
>

Kontrolle »le

BauArge

Bilfinger Berger
Johann Bunte

A

Verkehrssicherheitskoordinator
(Peter Schreiber)

Verkehrssicherung (AVS)

A1 mobil.

BILFINGER |BERGER jonn Lainag
BOT GmbH re
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Grundsétzliches zur Verkehrsfuhrung

Planung der Verkehrsfuihrung durch Verkehrssicherungsfirma AVS
in Zusammenarbeit mit Verkehrskoordinator der BauArge

« einheitliches Planungs- und Uberwachungsteam der BauArge fur die gesamte Strecke

= Einrichtung der Verkehrsfihrung vor Ort durch AVS (nach RSA),
Abnahme durch Verkehrskoordinator in Zusammenarbeit mit zustandigen Behoérden

= Interne Arbeitsgruppe KG / KN / BauArge
fur die regelmallige Abstimmung zu Fragen der Verkehrsfiihrung und -sicherheit

= Einbindung Polizei, Verkehrsbehdrden und Rettungsdienste
Uber die bestehenden Arbeitskreise Verkehrsmanagement je Landkreis

=  Erarbeitung von Rettungskonzepten je Bauabschnitt
in Abstimmung mit Polizei, Verkehrsbehtrden und Rettungsdiensten

= Individuelle Abstimmungen fur spezielle Aspekte

0o
BILFINGER |BERGER
A1 mobil t te BOT GmbH
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Verkehrsfihrung in Streckenbaustellen

= Lange der Bauabschnitte ca. 6 km

= Entspannungabschnitte” ca. 6 km, in 2008 zun&chst teilweise noch langer

= 2+2 Verkehrsfihrung fir vorlaufende Bauphasen

= Streckenbaustellen grundséatzlich mit 4+0 Verkehrsfiihrung

= Nothaltebuchten alle 2 km

= Trennung der 4+0 Richtungsverkehre durch transportable Schutzeinrichtungen aus Stahl

= Moglichkeit manueller Offnung durch Rettungskréafte ist abzustimmen

0o
BILFINGER |BERGER
A1 mobil t | te BOT GmbH



Verkehrsflihrung und -sicherung

< ammobil

ZUKUNFT ERFAHREN
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Verkehrsflihrung und -sicherung
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BAB derzeitige Verkehrsfiuhrung

Standstreifen

Lastspur

Uberholspur

Lastspur

Standstreifen

BAB Al Hamburg — Bremen (A-Modell)
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Verkehrsfihrung und -sicherung v smmobil

1. Schritt Verkehrsfuhrung 2+2n
Banketterhartung/Nothaltebuchten

Standstreifen

Lastspur

Uberholspur

Uberholspur

Lastspur

Standstreifen

Bll.nnsg BERGER JDhl'l lalng .

BAB Al Hamburg — Bremen (A-Modell) 21 A1 mobil. Ein Konsartium der Unternehmen 80T GmoH



Verkehrsfihrung und -sicherung iy a0l

2. Schritt Verkehrsfuhrung 2+2s (Halbe 4s+0)

Lastspur

Uberholspur

Uberholspur

Lastspur

o ;
B B
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3. Schritt Verkehrsfiihrung 4s+0

Lastspur l
Uberholspur <
Uberholspur

Lastspur T Tt TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT T
Baufeld

0| : i o g Y
BILFINGER BERGER John I_aing |
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Verkehrsfihrung und -sicherung iy a0l

Bausiols Funktionsweise einer Stauwarnanlage

e Vessquerschnitt (MQ)

. |
[
Anzeigequerschnitt (AQ)

Messquerschnitt (MQ)

I
M I Anzeigeguerschnitt (AQ) :

Detektor MQ Auswertung
—

L]
o B Verkehrsdaten
e_,.f.d’. |

'V > 70km/h
AV < 70km/h
V < 35km/h

>
7

2 v > 70km/h
V > 70km/h

~ V> 70km/h
V < 70km/h

V < 35km/h

Anzeigebefehl

Ubermittlung via
GPRS / GSM

>

Ubermittlung via

GPRS / GSM %ﬁ = Statusrlickmeldung

a
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BERGER John laing

BOT GmbH
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ZUKUNFT ERFAHREN

Verkehrsflihrung und -sicherung

Stauwarnanlage Bremer Kreuz
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ZUKUNFT ERFAHREN

Betrieb

BILFINGg BERGER ]Dhl'l lalng .
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Organisation in der Betriebsphase

Betriebsleitung

Assistenz / Personal

Buchhaltung /Einkauf

Y

Dienstleiter(in) W/W

Y

Dienstleiter(in) S/B

A 4

Y

A 4

Techniker/
Mechaniker

= Rufbereitschaft
= Anwesenheit

Techniker/
StralBenwarter

= Rufbereitschaft
= Anwesenheit

StralRenwarter

= Rufbereitschaft
= Anwesenheit

A1 mobil. |

\\\\\\\\

Management

Rufbereitschaft

Kommunikation

Schichtleitung

Planung

Werkstatt / Wartung (W/W),
Sicherheit / Befahrbarkeit (S/B)

= Werkstatt

= SofortmalRnahmen am
StralRenkorper

= Wartung und Instandsetzung

= Beseitigung von
Unfallschaden

o lnhn aime
BILFINGER BERGER jJonn Ltaing
BOT GmbH
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ZUKUNFT ERFAHREN

Betrieb aw sammobil

Betriebsstandorte

B et r | eb S p h ase l gs H0||:nsSt8dl Rade+' Bu;[;olz
.. Heidenau
AM Hollenstedt und Stlitzpunkt Bockel Sittonsen ® :ﬂ |
Hollenstedt
|
|

Winterdienst-
grenze
AS Oyten

Winterdienst-
grenze
AS Rade

Wendepunkt
AS Rade

Salzhalle .
Bockel |

AS
Stuckenborstel

i AS
. AS Posthausen

Betriebsumfahrt

Elsdorf AS AD
AS Hollenstedt Rade | Buchholz
Heidenau ) +

Wendepunkt
Bremer Kreuz

Betriebsstandort
Sittensen

Winterdienst-
grenze Winterdienst-
AS Oyten grenze
AS Rade

AS Salzhalle |
Stuckenborstel Eo: kel

i AS
I Posthausen

Wendepunkt
AS Rade

Betriebsumfahrt
Elsdorf

Betriebsphase 2 und 3
AM Sittensen und Stutzpunkt Bockel

BILFINGE( BERGER John laing r;i)
BAB Al Hamburg — Bremen (A-Modell) 28 A1 mobil. Ein Konsortium der Unternehmen BOT GmbH st Ko SUNT!
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Betreibermodell BAB Al (A-Modell)

Vielen Dank
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